
رتبه دوم برق و الكترونيک

عنوان طرح: 
چرخ هولونوميك

    چرخ هولونومیك قادر به حرکت به هر سو با هر سرعت خطی و دورانی است. این 
مکانیزم با نوعی چرخ طراحی شده است که دارای غلطك هایی بر روی محیط است. 
ضمن حرکت غلطش��ی بدون لغزش در راس��تای محیطی، قابلیت لغزش در راستای 
عمود بر چرخ )راستای محور موتور و چرخ( را دارد. با این مکانیزم می توان مشکلات 
حرکتی خودروهای موج��ود را بر طرف کرد. این طرح، به خصوص برای پارك کردن 
خ��ودرو در محلی که تنها به اندازه طول خودرو جا دارد، قابل اس��تفاده اس��ت. طرح 
پیشنهادی می تواند اصلاحی بر مکانیزم ارائه شده توسط پروفسور میسون در دهه 1990 
میلادی باشد. سه چرخ بر روی محیط یك دایره و عمود بر شعاع دایره و با زاویه 120 
درجه نسبت به هم قرار دارند. در مکانیزم پیشنهادی ، چیدمان  چرخ ها به گونه ای است 

که علاوه بر هولونومیك بودن، فضای کمتری را اشغال می کند.  
   خلاقيت ، نوآوری و نكات برجسته طرح به شرح زير می باشد :

-  داشتن حرکت همزمان خطی و دورانی ؛
-  امکان دستیابی به موتورهای پر قدرت تر با ابعاد کوچك تر؛

-  بررس��ی معادلات س��ینماتیکی حاکم و به کار گیری تعاریف لغزش و سرعت های 
خطی و دورانی؛

-  هولونومیك بودن چرخ و نیاز به فضای کمتر نسبت به طرح پروفسور میسون؛
-  طراحی و ساخت مدارهای الکترونیکی توسط طراح؛

-  تسلط کافی و وافی طراح به بخش های الکترونیکی و مکانیکی؛
-  برنامه نویسی به زبان اسمبلی و بارگذاری میکروکنترلر؛

-  تهیه نقشه شماتیك مداری.
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