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 ، AMT)Automated  Manual  Transmission( جعبه دنده دس��تي اتوماتیك ش��ده         
در سال 1996 براي اولین بار معرفي شد. AMT، همان جعبه دنده دستي است با این تفاوت 
که فرآیند تعویض دنده  و کلاچ گیري در آن به وسیله یك مجموعه رباتیکي هوشمند انجام  
مي گیرد. در سطح  بین المللي، این سیستم جزو  سیستم هاي پیشرفته محسوب شده و از 
جایگزین هاي احتمالي سیستم هاي دستي به حساب مي آید.  مزیت  اصلي این طرح،  قیمت 
پایین ،  سادگي تعمیر و  نگهداري  و کاهش مصرف سوخت، افزایش راندمان، بالابردن عمر 

قطعات خودرو  و  راحتي  بیشتر در رانندگي مي باشد.
    در سیس��تم AMT بخش هاي عمل گر کلاچ و تعویض دنده با انواع مش��ابه الکتریکي یا 
هیدرولیکي جایگزین مي شوند. علاوه بر این موارد پدال کلاچ و دسته دنده با کلیه ملحقات 
آن ها حذف مي شوند و به جاي آن یك اهرم تعویض دنده در محل دلخواه قرار مي گیرد. 
    علاوه بر این موارد یك بخش س��خت افزاري ش��امل راه انداز موتورهاي الکتریکي و مغز 
متفکر مجموعه نیز  وجود دارد. این مجموعه با دریافت وضعیت دریچه گاز، دور موتور و سایر 
حسگرهاي موجود در خودرو در هرلحظه وضعیت خودرو و تمایل راننده را تشخیص داده و 
در صورت لزوم اقدام به تعویض دنده مي نماید. علاوه بر آن گاهي جهت تشخیص موقعیت 
دنده در حالت اتوماتیك از یك نمایش گر در پانل جلویي خودرو براي نمایش موقعیت دنده 
استفاده مي شود. اجزاي اصلي AMT عبارتند از : 1- عملگر تعویض دنده  2- عملگر کلاچ  
3- واحد کنترل الکترونیکيAMT یا TCU    4- مجموعه ارتباط با راننده ) اهرم تعویض دنده 

و  نمایشگر موقعیت  دنده(
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