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بیست و ششمین جشنواره بین المللی خوارزمی

رتبه سوم پژوهش هاى کاربردى

•عنوان طرح:  جستجوگر  الكترواپتيكي  برد بلند
•سـازمان های مجـری: شـرکت صنایـع الکترونیـک ایـران )صـا ایـران( - 

صنایـع الکترواپتیـک صـا ایران

•چكيده طرح:
مأموریت سامانه  جستجوگر الکترواپتیکي، آشکارسازي اهداف بدون انتشار امواج الکترومغناطیسي است. این 
ســامانه  به کمک حســگرهایش فضاي اطراف خود را جستجو کرده و چنانچه هدفی در میدان دید خود کشف 
کند، اعلام خطر نموده و موقعیت آن هدف را گزارش مي  دهد. سه بخش اصلي این سامانه عبارتند از: حسگر ها ، 
ســکوي دو درجــه آزادي و واحد کنترل و پردازش. حســگر  ها امواج را دریافت کرده کــه به کمک بردهاي 
الکترونیکي مربوط، رشته تصاویر خروجي به فرمت دیجیتال استاندارد تبدیل می شوند. به منظور افزایش زاویه 
جســتجو در ارتفاع بر روي سکوي دو درجه آزادي سامانه، دو حسگر در زوایاي ارتفاع متفاوت نصب مي شود. 
برای انتقال تصاویر خروجي حســگرها و نیز موقعیت هاي زاویه اي هر کدام از طریق اتصال چرخان فیبرنوري، 
لینک هاي امن فرســتنده و گیرنده طراحي و ساخته شده است. سرعت چرخش در جهت سمت این سکو 360 
درجه بر ثانیه مي باشد که براي دستیابي به سرعت فوق با دقت بالا، درایور بومي سروو موتور طراحي و ساخته 
شــده است. رشته تصاویر خروجي و ســایر داده ها، به واحد کنترل و پردازش منتقل شده و در آنجا به کمک 
الگوریتم هاي پیشــرفته پردازش تصویر، اهداف آشکارسازي و استخراج مي شوند. از قابلیت هاي ویژه نرم افزار 
طراحــي شــده، عملیات پردازش تصاویر بــر روي حجم بالایي از داده هاي تصویري هر دو حســگر بصورت 
بلادرنگ مي باشــد ضمن اینکه قادر اســت صحنه اطراف را در فضاي 360 درجه به شکل پانورامیک نمایش 
داده و کلیه اهداف کشف شده را بر روي آن علامتگذاري کند. در فرآیند آشکارسازي، اهداف با ابعاد کوچک و 

کنتراست پایین کشف مي شوند در حالیکه نرخ اخطار اشتباه ناشي از اهداف کاذب پایین است. 


