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چكیده طرح: 

یــك ربــات كوچــك كــه قــادر اســت در ســطوح مختلــف حركــت نمایــد، طراحــی و ســاخته شــده اســت. نــوآوری 
ایــن ربــات در نــوع مكانيــزم حركتــی آن اســت كــه بــرای حركــت از دو پيــچ مــوازی بــا جهــت گــردش متفــاوت 
اســتفاده شــده اســت. ایــن دو پيــچ توســط دو موتــور مســتقل بــه حركــت درمی آینــد. در صورتــی كــه دو پيــچ هــم 
جهــت بچرخنــد بــه علــت اختــلاف جهــت پيــچ، ربــات می توانــد بــه ســمت جلــو و یــا عقــب حركــت نمایــد. در غيــر 
ایــن صــورت ربــات بــه ســمت چــپ یــا راســت حركــت می كنــد. ایــن نــوع مكانيــزم حركتــی امــكان حركــت در 
آب، گل و باتــلاق، شــن و رمــل و دیگــر محيط هــا را می دهــد. از دیگــر ویژگی هــای ایــن طــرح در نــوع نحــوه ی 
ــه می باشــد.  ــا روشــی مبتكران ــه فــولادی ب ــر روی یــك لول ســاخت پيچ هــای آن اســت كــه از چســباندن چــرم ب
ایــن روش امــكان ســاخت پيــچ بــا طــول دنــده بــزرگ را فراهــم نمــوده و همچنيــن ســطح رزوه پيــچ هــم دارای 
اصطــكاک خوبــی بــا ســطوح صــاف ماننــد موزائيــك می باشــد. همچنيــن در ایــن طــرح كل مجموعــه كنتــرل از 

راه دور توســط طــراح ســاخته شــده اســت.
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