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 چكیده طرح: 

ربــات چنــد جهتــه به منظــور پاســخ بــه نيازهــاي حركتــي بشــر در محيط هــاي شــلوغ و پــر ترافيــك طراحــي 
و ســاخته شــده اســت. ایــن ربــات بــا اســتفاده از نــه موتــور الكتریكــي كوچــك كــه هــر ســه موتــور بــر روي یــك 
گــوي بــزرگ قــرار گرفتــه و تشــكيل شــده اســت بــه طوري كــه ایــن موتورهــا قــادر بــه حركــت دادن گــوي بــه 
ــا قــدرت مناســب در جهــت مطلــوب  ــد ب ــات مي توان هــر طــرف مي باشــند. از براینــد حركــت ایــن ســه گــوي رب

بــه حركــت درآیــد.
از جمله تكنولوژي بكار رفته در این ربات مي توان به این موارد اشاره كرد:

استفاده از سنسورهاي compass و Gyro براي تشخيص و اصلاح حركت ربات،
كنترل توسط joystick، سيستم عامل ویندوز و سيستم عامل اندروید،

نرم افزار كاربري كليه فعاليت هاي ربات را مانيتور و گزارش مي كند،
استفاده از سيستم فنر بندي مناسب براي پایداري و آسيب كمتر.
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