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  چكیده طرح: 
ایــن پرنــده )مونوكوپتــر( دارای یــك بــال بــوده كــه بــه واســطه نيــروی پيشــران موتــور، حــول مركــز جــرم خود 
می چرخــد و نيــروی برَای)ليفــت( لازم بــرای بلنــد شــدن آن را تاميــن می كنــد. بــه منظــور كنتــرل حركــت پرنــده 
یــك بالــك متحــرک )فلــپ( بــه انتهــای بــال اضافــه شــده اســت كــه فرمــان كنترلــی مناســب توليــد شــده توســط 
ــه واســطه وجــود حركــت  ــده ب ــه آن اعمــال می شــود. دیناميــك ایــن پرن سيســتم اویونيــك، از طریــق عملگــر ب
ژیروســكوپيك، پایــدار اســت امــا از ســوی دیگــر ایــن پدیــده موجــب بــروز برخــی پيچيدگی هــای دیناميكــی ماننــد 
اختــلاف فــاز و یــا لختــی زیــاد سيســتم می شــود. از ایــن رو در طراحــی پرنــده رعایــت تعــادل وزنــی و محاســبه 
ممــان اینرســی می بایســت بســيار دقيــق انجــام شــود. مهم تریــن نيــاز كنترلــی ایــن سيســتم دســتيابی بــه یــك 
ــه  ــد، روش اول ك ــتفاده ش ــور از دو روش اس ــن منظ ــرای ای ــرح ب ــن ط ــد. در ای ــگ می باش ــح هدین ــع صحي مرج
روشــی ابتــكاری در زمينــه كنتــرل مونوكوپتــر اســت، بــا تعبيــه كــردن یــك منبــع نــوری اصلــی در محيــط و بــا 
قــراردادن مجموعــه ای از سسنســورهای نــوری بــر روی پرنــده زاویــه هدینــگ پرنــده نســبت بــه مرجع)منبــع نــور( 
بدســت می آیــد. روش دوم كــه بــه عنــوان طــرح اصلــی اســت و ایــن روش را ســایر ســازندگان و طراحــان پرنــده 
مونوكوپتــر از آن اســتفاده كرده انــد، بــر مبنــای اســتفاده از سنســور تعييــن وضعيــت و ســمت، بــرای مشــخص كردن 
زاویــه مرجــع نســبت بــه شــمال مغناطيســی طراحــی شــده اســت. بــا توجــه بــه چرخــش پرنــده و تاثيــری كــه ایــن 
ســرعت بــر روی سنســور مغناطيــس ســنج می گــذارد نيــاز بــه مانيتــور و پایــش اطلاعــات سنســور مغناطيــس ســنج 

بــرای اطــلاع از پارامترهــای پــروازی پرنــده بــود 
كــه بــرای ایــن منظــور نرم افــزار و ســخت افــزار 
ایســتگاه زمينــی طراحــی و پياده ســازی شــد كــه 
ــاط  ــده در ارتب ــا پرن ــتم RF ب ــك سيس ــط ی توس

اســت.

رتبه دوم              
پژوهش هاي کاربردی

پژوهشگر:  مهندس احمد صفایی
عنوان طرح: طراحی و ساخت مونوكوپتر كنترل پذیر 

همكاران: محمد صحرانوردی مهربانی، احسان قبادی، حجت الله اسماعيلی، سيد وحيد موسوی و سيد حسين موسوی


