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چكيده طرح :
     از ويژگی های اين روبات، حركت نرم، دقيق و سريع به سمت توپ است. بدين صورت كه با توجه به زاويه و فاصله 
دقيق روبات نسبت به توپ، جهت و سرعت حركت به صورت پويا تنظيم می شود. برای پيدا كردن زاويه دقيق توپ 
نسبت به روبات، از يك الگوريتم بسيار ساده و خلاقانه استفاده شده است. در اين روبات، برای حركت به سمت توپ به 
جای بسنده كردن به جهت توپ كه با استفاده از 16 سنسور IR پيدا می شود، زاويه ی توپ نسبت به روبات با استفاده 
از اطلاعات سه سنسور و يك تقسيم ساده به دست می آيد. علاوه بر اين، پس از محاسبه زاويه دقيق توپ نسبت به 
روبات، اين روبات قادر است به صورت دقيق و كاملا پويا در هر زاويه تعيين شده حركت كند. اين روبات از سه محور با 
زاويه ی 120 درجه تشكيل شده است و برای حركت در هر زاويه كافی است سايه ی بردار جهت را برروی هر يك از 
اين محورها به دست آوريم. با استفاده از روابط مثلثاتی، اندكی محاسبه و ابتكار تابعی به دست می آيد كه با استفاده از 
جهت مورد نظر و زاويه انحراف روبات )خروجی قطب نما(، سه عدد برایPWM موتورها تنظيم می شود. برای اينكه 
فاصله توپ از روبات در نحوه حركت آن تأثيرگذار باشد و اگر روبات دور از توپ است با شيب كمتر و هرچه به توپ 
نزديك تر می شود شيب حركت بيشتر شود، كافی است فاصله نسبی توپ را بيابيم. كه با يك فرمول ابتكاری و ساده 
قابل محاسبه است و برای اين كه روبات پشت توپ قرار گيرد، نيز كافی است نتيجه نسبت حاصله از فرمول ابتكاری 
فوق بر زاويه حركت روبات تأثير بگذارد تا عمل شيفت دادن، با نزديك شدن روبات به توپ شدت يابد.ضريبی از اين 
تناسب ابتكاری در اكثر محاسبات، مخصوصا زاويه حركتی و مقدار spin )برای صاف ماندن روبات( تأثير می گذارد و 
حركت روبات را نرم تر می كند.اين نكته باعث حركت منحنی شكل به سمت توپ خواهد شد كه زمان رسيدن روبات 

به مقصد را بهينه می كند و موجب حركت نرم، دقيق و سريع به سمت توپ می شود.


