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  ابراهیم جهاندار
استان: 
مازندران
سطح:
  دانش آموزی
واحد آموزشی:

 مرکز پیش دانشگاهی سهروردی 
ناحیه 2 ساری

چکیده طرح :

مكانيک دوم  رتبه   
ز  نج با شطر ت  با و ر  عنوان طرح :  

      روبات شطرنج باز مي تواند به اين بازي فكري بپردازد.  قابلیت بلند کردن مهره ها 
و جا به جا کردن آنها را طبق قواعد بازي دارد و براســاس تصمیم گیري هوشــمند، 
بازي حريف را نیز تشخیص داده و براي حرکت بعدي آماده مي شود. نمايش اطلاعات 
بازي بر روي نمايشگر، از ديگر ويژگي هاي اين روبات مي باشد. سخت افزار مكانیكي، 
متشــكل از مجموعه اي از موتورها و چرخ دنده ها بــراي حرکت پايه اصلي بر روی 
ســه ريل متعامد مي باشد. کنترل روبات توسط میكروکنترلر و نرم افزار تدوين يافته 
صورت مي گیرد. براي موقعیت يابي از دو سنسور فرستنده و گیرنده مادون قرمز که 
برروي محورهاي طولي و عرضي نصب شده اند و در مقابل ورقه اي از جنس کاغذ با 

خطوط سیاه و سفید به فاصله يک میلي متر قرار گرفته اند، استفاده شده است. 


